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ALLEGATO 1 AL MANUALE DI ISTRUZIONI
INFORMAZIONI SUL FABBRICANTE

In tutte le parti del presente manuale nelle quali si fa riferimento, quale fabbricante, a una delle seguenti
societa:

e Ravaglioli S.p.A., P.IVA e C.F.: 01759471202, con sede legale in Sasso Marconi (BO), Via 1°
Maggio, 3, ltalia

e Butler Engineering and Marketing S.p.A., P.IVA: 01741580359, C.F.: 01824810368, con sede
legale in Rolo (RE), Via dell’Ecologia, 6, Italia

e Space S.r.l, P.IVA e C.F.:07380730015, con sede legale in Trana (TO), Via Sangano, 48, Italia

tale societa deve essere intesa come:

Vehicle Service Group Italy S.r.l.
P.IVA: 01426630388
C.F.: 01633631203

con sede legale in Ostellato (FE), Via Brunelleschi, 9, Italia

per effetto della intervenuta fusione per incorporazione delle citate Ravaglioli S.p.A., Butler Engineering
and Marketing S.p.A. e Space S.r.l. in Officine Meccaniche Sirio S.r.l, ridenominata, a seguito della
fusione, Vehicle Service Group Italy S.r.l., avente efficacia giuridica a far data dal 1° luglio 2023.

Il presente Allegato 1 al Manuale di istruzioni costituisce parte integrante del Manuale di istruzioni stesso.

Simone Ferrari

Direttore Generale

Vehicle Service Group ltaly S.r.l.

Via Filippo Brunelleschi 9
44020 Ostellato (FE) Italy
VAT no.: 01426630388 | Tax no.: 01633631203

Vehicle Service Group Italy S.r.l. | Via Filippo Brunelleschi 9 | 44020 Ostellato (FE) Italy
& +39.051.6781511 | +39.051.846349 | & info.emea@vsgdover.com
VAT no.: 01426630388 | Tax no.: 01633631203
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ANNEX 1 TO THE INSTRUCTION MANUAL
MANUFACTURER INFORMATION

In all parts of the present manual in which reference is made to one of the following companies as the
manufacturer:

e Ravaglioli S.p.A., VAT Number and Tax Code: 01759471202, with registered office in Sasso
Marconi (BO), Via 1° Maggio, 3, ltaly

e Butler Engineering and Marketing S.p.A., VAT Number: 01741580359, Tax Code: 01824810368,
with registered office in Rolo (RE), Via del’Ecologia, 6, Italy

e Space S.r.l,, VAT Number and Tax Code: 07380730015, with registered office in Trana (TO), Via
Sangano, 48, Italy

this company is to be understood as:

Vehicle Service Group ltaly S.r.l.
VAT Number: 01426630388
Tax Code: 01633631203

with registered office in Ostellato (FE), Via Brunelleschi, 9, Italy

as a result of the intervened merger by incorporation of the aforementioned Ravaglioli S.p.A., Butler
Engineering and Marketing S.p.A. and Space S.r.l. into Officine Meccaniche Sirio S.r.l., renamed,
following the merger, as Vehicle Service Group ltaly S.r.l., having legal effect as of July 1, 2023.

This Annex 1 to the Instruction Manual is an integral part of the Instruction Manual itself.

Simone Ferrari

Managing Director

Vehicle Service Group Italy S.r.l.

Via Filippo Brunelleschi 9
44020 Ostellato (FE) Italy
VAT no.: 01426630388 | Tax no.: 01633631203

Vehicle Service Group Italy S.r.l. | Via Filippo Brunelleschi 9 | 44020 Ostellato (FE) Italy
& +39.051.6781511 | +39.051.846349 | & info.emea@vsgdover.com

VAT no.: 01426630388 | Tax no.: 01633631203
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ANLAGE 1 ZUR BEDIENUNGSANLEITUNG
HERSTELLERANGABEN

In allen Teilen der vorliegenden Bedienungsanleitung, in denen auf eine der folgenden Gesellschaften:

e Ravaglioli S.p.A., Umsatzsteuer-ldentifikationsnummer und Italienische Steuernummer:
01759471202, mit Rechtssitz in Sasso Marconi (BO), Via 1° Maggio, 3, Italien

o Butler Engineering and Marketing S.p.A., Umsatzsteuer-ldentifikationsnummer 01741580359,
und ltalienische Steuernummer: 01824810368, mit Rechtssitz in Rolo (RE), Via dell'Ecologia, 6,
Italien

e Space S.r.l, Umsatzsteuer-ldentifikationsnummer und ltalienische  Steuernummer:
07380730015, mit Rechtssitz in Trana (TO), Via Sangano, 48, Italien

als Hersteller Bezug genommen wird, ist diese Gesellschaft zu verstehen als:

Vehicle Service Group ltaly S.r.l.
UMSATZSTEUER-IDENTIFIKATIONSNUMMER: 01426630388
ITALIENISCHE STEUERNUMMER: 01633631203

mit eingetragenem Rechtssitz in Ostellato (FE), Via Brunelleschi, 9, Italien

als Folge der verschmelzenden Ubernahme der vorgenannten Ravaglioli S.p.A., Butler Engineering and
Marketing S.p.A. und Space S.r.l. in die Officine Meccaniche Sirio S.r.I., die nach der Verschmelzung mit
rechtlicher Wirkung zum 1. Juli 2023 in Vehicle Service Group Italy S.r.l. umbenannt wurde.

Die vorliegende Anlage 1 zur Bedienungsanleitung ist integrierender Bestandteil der Betriebsanleitung
selbst.

Simone Ferrari

Geschéftsfiihrer

Vehicle Service Group ltaly S.r.l.

Via Filippo Brunelleschi 9
44020 Ostellato (FE) Italy
VAT no.: 01426630388 | Tax no.: 01633631203

Vehicle Service Group Italy S.r.l. | Via Filippo Brunelleschi 9 | 44020 Ostellato (FE) Italy
& +39.051.6781511 | +39.051.846349 | & info.emea@vsgdover.com
VAT no.: 01426630388 | Tax no.: 01633631203
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ANNEXE 1 DU MANUEL D’INSTRUCTIONS
INFORMATIONS SUR LE FABRICANT

Dans toutes les parties de ce manuel ou il est fait référence a I'une des sociétés suivantes en tant que
fabricant:

- Ravaglioli S.p.A., numéro de TVA et code fiscal: 01759471202, dont le sieége social est situé a
Sasso Marconi (BO), Via 1° Maggio, 3, Italie

- Butler Engineering and Marketing S.p.A., numéro de TVA: 01741580359, code fiscal:
01824810368, dont le siege est a Rolo (RE), Via dell'Ecologia, 6, Italie

- Space S.r.l.,, numéro de TVA et code fiscal: 07380730015, dont le siége est a Trana (TO), Via
Sangano, 48, Italie

cette société doit étre sous-entendue comme:

Vehicle Service Group Italy S.r.l.
numéro de TVA: 01426630388
code fiscal: 01633631203

dont le siége social est situé a Ostellato (FE), Via Brunelleschi, 9, Italie

a la suite de la fusion par incorporation des sociétés Ravaglioli S.p.A., Butler Engineering and Marketing
S.p.A. et Space S.r.l. dans Officine Meccaniche Sirio S.r.l., renommée, a la suite de la fusion, Vehicle
Service Group ltaly S.r.l., avec effet juridique a compter du 1er juillet 2023.

La présente Annexe 1 au Manuel d’instructions fait partie intégrante du Manuel d’instructions lui-méme.

Simone Ferrari

Directeur Général

Vehicle Service Group Italy S.r.l.

Via Filippo Brunelleschi 9
44020 Ostellato (FE) Italy
VAT no.: 01426630388 | Tax no.: 01633631203

Vehicle Service Group Italy S.r.l. | Via Filippo Brunelleschi 9 | 44020 Ostellato (FE) Italy
& +39.051.6781511 | +39.051.846349 | & info.emea@vsgdover.com

VAT no.: 01426630388 | Tax no.: 01633631203
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ANEXO 1 AL MANUAL DE INSTRUCCIONES
INFORMACION DEL FABRICANTE

En todas las partes de este manual en las que se haga referencia a una de las siguientes empresas
como fabricante:

o Ravaglioli S.p.A., numero de IVA y cédigo fiscal: 01759471202, con domicilio social en Sasso
Marconi (BO), via 1° Maggio, 3, Italia

o Butler Engineering and Marketing S.p.A., numero de IVA: 01741580359, cédigo fiscal:
01824810368, con domicilio social en Rolo (RE), via del’Ecologia, 6, Italia

e Space S.r.l,, numero de IVA y cédigo fiscal:07380730015, con domicilio social en Trana (TO), via
Sangano, 48, Italia

que debe entenderse por sociedad:
Vehicle Service Group ltaly S.r.l.
Nudmero de IVA: 01426630388
codigo fiscal: 01633631203

con domicilio social en Ostellato (FE), via Brunelleschi, 9, Italia

como resultado de la fusién por incorporacion de las mencionadas Ravaglioli S.p.A., Butler Engineering
and Marketing S.p.A. y Space S.r.l. en Officine Meccaniche Sirio S.r.l., rebautizada, tras la fusion, Vehicle
Service Group ltaly S.r.l., con efectos juridicos a partir del 1 de julio de 2023.

El presente Anexo 1 del Manual de Instrucciones forma parte integrante del mismo.

Simone Ferrari

Director Gerente

Vehicle Service Group lItaly S.r.l.

Via Filippo Brunelleschi 9
44020 Ostellato (FE) Italy
VAT no.: 01426630388 | Tax no.: 01633631203

Vehicle Service Group Italy S.r.l. | Via Filippo Brunelleschi 9 | 44020 Ostellato (FE) Italy
& +39.051.6781511 | +39.051.846349 | & info.emea@vsgdover.com

VAT no.: 01426630388 | Tax no.: 01633631203
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BTS2 Mesureur de Sculpture / Elévateur

1. Introduction

Le systéme « TEq-Link Workshop » vous permet de gérer efficacement votre garage
en tout confort de votre bureau.

Il est possible de :

- Se connecter, par le biais du «TEq-Link Web Manager» , a tous les
équipements :
* Bancs de freinage
* Contréleurs de géométrie
* Mesureurs de sculpture
« Elévateurs.

- Accéder aux essais clients avec la possibilité d’imprimer immédiatement les
essais mémorisés pour Freinage, Contréle de géométrie et Mesure de la
sculpture.

- Gérer en temps réel l’état des réservations des ponts élévateurs : postes de
travail occupés, association poste de travail / véhicule et gestion de la file
d’attente des véhicules, affichage de l’état d’entretien des ponts élévateurs.

Le logiciel « TEq-Link Web Manager » est installé dans un Ordinateur connecté au
réseau informatique du garage.

Le logiciel gére les données de tous les dispositifs connecteés :

I1 est possible d’afficher les informations aussi sur smartphone ou tablette
connectés au réseau informatique du garage en utilisant le protocole de
communication HTTP (HyperText Transfer Protocol).

I1 est possible de prévoir la consultation ou lexportation des données
sauvegardées aussi sur logiciel de tierces parties ; dans ce cas il faut se référer a
la documentation technique API du Web Manager (a demander au constructeur).
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2. Conditions requises

Afin de connecter un équipement au « TEq-Link Web Manager » et de créer une
structure « TEq-Link Workshop », il faut que cet équipement soit connecté au
réseau informatique du garage.

Pour les équipements « basés sur ordinateur » (Controleurs de géomeétrie, Bancs
de freinage et Mesureurs de sculpture) il est possible de se connecter par le biais
de réseaux cablés LAN, ou on peut éventuellement utiliser le réseau Wi-Fi du

garage.
De plus, pour tous les eéquipements «basés sur
ordinateur » il est indispensable de demander au 11
constructeur le Token « TEQ-LINK » prévu a cet effet : ce O )
fichier est a copier dans le répertoire de l'ordinateur de AVLVIE&I\'-TER
I’équipement. Voir chap. 3.2 - Configuration équipements
basés sur ordinateur.
Remarque : Le token se référe a la Smart card, donc il faut BRAKE,,
communiquer au constructeur le numéro de la Smart card TEBEEE’ O
a laquelle le dispositif doit étre connecté, de sorte & ce que gl%%l‘—lLéE’
le token correct puisse étre disponible sur le portail
DATABANK du constructeur.
=
[ ]

En ce qui concerne les ponts élévateurs, pour qu’ils
puissent étre connectés au « TEq-Link Web Manager » il
faut qu’ils soient dotés du «Kit Moniteur ponts
élévateurs », inclus dans les variantes spécifiques a
associer selon le modéle. Donc nous vous prions de vérifier
au préalable la compatibilité avec le constructeur.

Il est aussi nécessaire que le garage posséde un réseau Wi-
Fi. Le Kit « Moniteur ponts élévateurs» se compose
essentiellement d'une carte électronique a l'intérieur de la
centrale du pont, a connecter au réseau Wi-Fi du garage.

L’Ordinateur ou Serveur, connecté au méme réseau informatique du garage ou le
logiciel TEq-Link Web Manager est installé, doit présenter les caractéristiques
minimales suivantes :

+ Systéme d’exploitation : Windows 7, Windows 8 ou Windows 10

* Processeur : 1,5 GHz ou supérieur
* RAM: 2 GB

+ Espace sur disque dur: 10 GB

* Afficheur : 800x600 ou supérieur

Tous les dispositifs connectés au réseau du garage, dotés dun logiciel de
navigation Internet (Ordinateur dans le bureau ou dans le garage, ou
Smartphone et tablette) peuvent accéder au TEq-Link Web Manager installé sur
l'ordinateur serveur, pour pouvoir consulter les données, imprimer les essais et
gérer (sur les élévateurs) I’état du travail, les réservations, etc.
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3. Installation du logiciel sur les équipements dans le « TEqg-Link
Workshop »

Dans une structure « TEq-Link Workshop » ou il est nécessaire de gérer plusieurs
dispositifs « basés sur ordinateur » (controleurs de géométrie, bancs de freinage
et mesureurs de sculpture), ou 'un ou plusieurs élévateurs dotés du Kit
« Moniteur ponts élévateurs », il est nécessaire d’installer le logiciel « TEq-Link
Web Manager » sur un ordinateur du réseau informatique du garage.

Se référer au chap. 3.1

=
E) *

4 El )
i % E

Au contraire, dans une structure ou il y a un dispositif seulement « basé sur

ordinateur » (contréleur de géométrie ou mesureur de sculpture), il ne faut pas
installer le logiciel « TEq-Link Web Manager ».

Il est toutefois possible d'afficher toutes les informations sur d’autres ordinateurs
ou smartphones/tablettes connectés au réseau informatique du garage, il suffit
de configurer la modalité « LOCAL » dans la configuration du service TEq-Link.

Se référer au chap. 3.2

Remarque : Méme dans le cas d’un seul dispositif basé sur ordinateur « BANCS DE FREINAGE », la modalité
LOCAL n’est pas prévue et il est nécessaire d’installer leSW « TEq-Link Web Manager » sur un autre
ordinateur du réseau informatique.

)
o M =
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BTS2 Mesureur de Sculpture / Elévateur

3.1 Installation du logiciel « TEg-Link Web Manager »

Le logiciel de contrdle de la structure « TEq-Link Workshop », ou il est nécessaire
de gérer plusieurs dispositifs « basés sur ordinateur» ou un ou plusieurs
élévateurs, doit étre installé sur un ordinateur possédant les caractéristiques
minimales indiquées dans le chap. 2.

I1 est conseillé d’utiliser un ordinateur du réseau configuré avec l'adresse IP
statique et de n’éteindre jamais cet ordinateur au cours des heures de travail
(accidentellement ou délibérément). En tout cas, au démarrage du logiciel et
toujours avant chaque essai (dans la page-écran LOGO), tous les équipements se
connectent au PC serveur de facon autonome.

I1 est possible de télécharger la configuration du logiciel TEq-Link Web Manager
du site du support technique du constructeur. Suivre les instructions ci-dessous
pour l'installation :

Exécuter le fichier Setup.exe dans la racine du paquet
ESetup.ex ). .
d’installation

I1 y a essentiellement 3¥phases de configuration : Lanceur, installation des
prérequis et installation du programme principal (Main Program)

TEqLink Setup Launcher - InstallShield Wizard (|

Welcome to the InstallShield Wizard for TEqLink
Setup Launcher

The Installshield Wizard will install TEqLink Setup Launcher
on your computer. To continue, didc Next.

L Cliquer « Next »

< Back [ Next)xj[ Cancel ]

Lanceur

TEqLink Setup Launcher - InstallShield Wizard (|

Ready to Install the Program
The wizard is ready to begin installation. \

Click Install to begin the installation.

If you want to review or change any of your installation settings, dick Back. Click Cancel to
exit the wizard.

Cliquer « Install »

< Back ][ Install Cancel
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Welcome to the InstallShield Wizard for TEqLink
Service Prerequisites

The Installshield Wizard will install TEgLink Service
Prerequisites on your computer. To continue, dick Mext.

Cliquer « Next »

<gack | MNext» [ Cancel ]

Ready to Install the Program
The wizard iz ready to begin installation.

| If you want to review or change any of your installation settings, dick Back. Click Cancel to
exit the wizard.

Click Install to begin the installation.

Prérequis

_ Cliquer « Install» et attendre

/ I'installation des prérequis

<Back | I.nsiall‘([ Cancel |

InstallShield Wizard Complete

The InstallShield Wizard has successfully installed TEqLink
Service Prerequisites. Click Finish to exit the wizard.

Cliquer « Finish »

e

Cancel

< Back

L’installation des Pilotes et des programmes associés au TEq-Link (prérequis) est

terminée ; dans les passages suivants le logiciel principal TEq-Link Web Manager
est installé.
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Main Program

[TEgLink Service Main

Ready to Install the Program
The wizard is ready to begin installation.

Click Install to begin the installation.

| If you want to review or change any of your installation settings, dick Back. Click Cancel to
exit the wizard.

| _ Cliquer « Install »

- <gack | I.r'lsiz:ll’((:anoal |

[TEqLink Service Main et S|

=]
@
Bl
o

Welcome to the InstallShield Wizard for TEqLink
Service Main Program

The InstallShield Wizard will install TEqLink Service Main
Program on your computer. To continue, dick Next.

Cliquer « Next » et attendre

// I'installation du logiciel principal
< Back E Next > /[Cancal ]

[TEqLink Service Main
InstallShield Wizard Complete

The InstallShield Wizard has successfully installed TEqLink
Service Main Program. Click Finish to exit the wizard.

Cliquer « Finish »

//

Cancel

< Back
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- Contréleur de géométrie S9 / Banc de freinage (REV 1.3 - 05/2019)

BTS2 Mesureur de Sculpture / Elévateur

TEglink Setup Launcher - InstallShield Wizal

InstallShield Wizard Complete

The InstallShield Wizard has successfully installed TEqLink Laisser Ia Sé'ection sur
-~

Setup Launcher. Before you can use the program, you must
restart your computer.

« YES, restart computer now »

3, I want to restart my computer now.

() Mo, T will restart my computer later,
Remove any disks from their drives, and then dick Finish to Cllq uer « Fln ISh ”» et attend re Ie
complete setup. / redémarrage de I'ordinateur

® Teq-Link v1.01 S X Au redémarrage de I'ordinateur une icne verte e
Service is running sera affichée en bas a droite, sur la barre du systeme,

2® O " confirmant le démarrage correct du service TEg-Link

Noter ’adresse IP de I’Ordinateur serveur comme ci-dessous :

TEg-Link v1.0.1

Code QR avec
I'adresse IP de

[ LD

1. Cliquer l'icone eavec la
touche droite et sélectionner
I’'option « About »

hitp://10.62.31.19

2y a® oD

2. Noter l'adresse |.P. a taper dans la barre des adresses du logiciel de navigation sur
I'ordinateur/smartphone ou tablette a connecter (dans I'exemple 10.62.31.19).

Pour les Smartphones/Tablettes il est utile d’utiliser un lecteur de code QR, de sorte a ouvrir
automatiquement le logiciel de navigation au lien correct du Web Manager.
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3.2 Configuration du service TEq-Link sur équipements avec Ordinateur / Smart Card

Les équipements « basés sur ordinateur » (Controleurs de géomeétrie, Bancs de freinage,
Mesureurs de sculpture) doivent étre prévus du Token spécifique. Le fichier TOKEN se
référe toujours a la Smart card de ’équipement. Comme indiqué dans le chap. 2, il faut
le demander au constructeur (il est disponible sur le portail du DATABANK) , ensuite il
faut le copier dans le répertoire de 'ordinateur de I’équipement comme ci-dessous.

Contréleurs de géométrie > \TMLAB\ALIGNERS9\Security
Mesureurs de sculpture -> \TMLAB\TireProfiler\Security
Bancs de freinage > \TMLAB\BrakeTesterS2\Security

Remarque : Le fichier Token, si spécifique pour le service TEq-Link, indique dans le final
du fichier sa dénomination ainsi que le numéro de la smart card elle-méme. Voir exemple
ci-dessous

Token_3DSPA002000115 fa3f9b2ff76f4c18b244315291a07ea3_TEqLink.enc

N.B. La version du logiciel installée sur les équipements pouvant étre connectés au
TEq-Link Web Manager 2.0 doit étre égale ou supérieure a :

Contréleurs de géométrie > Ver. 4.4.5
Mesureurs de sculpture > Ver.1.2.3.4
Bancs de freinage > Ver. 1.2.7.25

I1 faut donc configurer la modalité de sauvegarde des essais :
- « LOCAL » en cas d’un dispositif seulement « basé sur ordinateur »
- « REMOTE » en cas de plusieurs dispositifs « basés sur ordinateur » ou d’é¢lévateurs
et d'un ordinateur/serveur ou le logiciel TEq-Link Web Manager est installé

Pour les Bancs de freinage et les Controleurs de géométrie il faut sélectionner 'option °
« TEq-Link Connection » présente dans le menu «service» (banc de freinage) ou
« configuration application » (controleur de géométrie)

Menu « configuration applications » du banc de Menu « service » du banc de freinage

Language selection B Setting MULTI P Device

Sound configuration

Sot Password )

Teq-Link connection

Teq-Link connection

(____ DISABLED nttp:/ Pour la gestion TEqg-Link de dispositifs INDIVIDUELS

C tocat ) Sélectionner la modalité LOCAL. L’adresse I.P. a utiliser
sur les ordinateurs et les dispositifs mobiles du réseau
est affichée dans le code QR a droite et écrit en haut

REMOTE

b [‘J' e ' Pour la gestion TEg-Link de dispositifs MULTIPLES

Sélectionner la modalité REMOTE.

L’adresse I.P. du Serveur est automatiquement
recherchée et configurée ; de plus elle est affichée dans
la fenétre a gauche dans le code QR.

Code QR ‘I"t"e p?‘E‘r SL‘? C;’““e‘:ter Remarque : au cas ol plusieurs serveurs seraient
au lien « TEQ-Link » , , p . .
automatiquement sur les B détectés, appuyer sur F5 et sélectionner celui correct

= ) 'a ; (voir rmarque @)
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Pour les mesureurs de sculpture accéder au menu de Service en utilisant le mot de

passe de l'assistance

Appuyer ensuite sur la touche F3 pour ouvrir la page-écran de configuration

Code QR utile pour se connecteur
au lien « TEg-Link »
automatiquement sur les

Pour la gestion TEqg-Link de dispositifs
INDIVIDUELS

Sélectionner la modalité LOCAL.

L’adresse I.P. a utiliser sur les ordinateurs et les
dispositifs mobiles du réseau est affichée dans
le code QR a droite et écrit en haut

Pour la gestion TEg-Link de dispositifs
MULTIPLES

Sélectionner la modalité REMOTE.

L’adresse I.P. du Serveur est
automatiquement recherchée et configurée ;
de plus elle est affichée dans la fenétre a
gauche dans le code QR.

Remarque : au cas ol plusieurs serveurs

seraient détectés, appuyer sur F3 et
sélectionner celui correct.
(voir remarque @)

A la fin appuyer sur F5 Epour
sauvegarder et quitter

@ Attention ! : Pour la gestion du systéme TEq-Link sur les dispositifs MULTIPLES, (configuration REMOTE)
avec tous les équipements « basés sur ordinateur » (Contréleurs de géométrie, Bancs de freinage et
Mesureurs de Sculpture), il se peut que, dans certaines conditions, I'adresse du serveur « TEq-Link Web
Manager » soit automatiquement trouvée (a savoir, elle n’est pas affichée dans la liste de gauche).

Cela pourrait dépendre du fait que le serveur se trouve sur un réseau différent de celui du dispositif. Dans ce
cas, il est nécessaire de configurer I'adresse en la programmant manuellement ; il faut appuyer sur Entrée,
un curseur est affiché dans I'encadré a gauche ot il faut taper I'adresse I.P. (celle indiquée sur I'ordinateur

serveur - voir chap.3.1)
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4. Configuration du service TEq-Link sur les élévateurs

Les élévateurs dotés du Kit « Moniteur ponts
élévateurs » doivent étre connectés au réseau Wi-Fi
du garage.

Le réseau Wi-Fi peut étre configuré de deux facons :
Manuellement, en utilisant le clavier et en
vérifiant sur l'afficheur du dispositif lui-
méme.

En effectuant la recherche des réseaux Wi-Fi
a travers un ordinateur de service.

—
)

Attention : une fois la connexion
au wifi de I'atelier terminée,
vérifier la connexion correcte en
s’assurant que la DEL verte «
LINK » s’allume sur le
convertisseur RS232/WiFi a
I'intérieur du kit

4.1 Configuration manuelle en utilisant le clavier

Pour configurer le réseau Wi-Fi sur le dispositif DEL rouge allumée
doté du Kit « Moniteur ponts élévateurs » on peut DEL verte clignotante

utiliser une procédure manuelle par le biais du
clavier spécifique et en vérifiant pas-a-pas les
opérations affichées a I’écran.

I1 faut entrer dans le menu de «configuration
utilisateur »
comme ci-dessous :

—

T

MoNI|T/oR

1/. 0|0 -l1le Au début, I'écran affiche « LIFT-MONITOR » et la version du micrologiciel.

La DEL verte clignote et la DEL rouge est allumée fixe.

- appuyer simultanément sur les touches F2 ( et F3
v‘

- saisir le mot de passe : ’
€.€.5..D
en séquence les touches F1 - F2 - F3 ‘et F4

Il y a essentiellement 3 phases a suivre en séquence :
INIT. WIFI; SET PASSWORD ¢t CONNECT WIFI

E

XI

T

- INIT. WIFI

>>I

NI

T

WIFIIK< Au début option INIT.WIFI est mise en évidence par les symboles >>

F|I

W
]

1! & |
YlL-TloNg << 3 Appuyer sur la touche F5 pour confirmer. Ensuite

confirmer en utilisant encore la touche F5 lorsqu’il vous est demandé

(affichage de [Y] a I’écran)

Attendre l'initialisation du module WIFI (affichage WAIT... )
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- SET PASSWORD WIFI

]

v

7]
m
=

¢/ En utilisant les touches F2 ( et F3 faire dérouler la

m

sélection >> << sur l'option SET psw WIFI

wn
| = O |

Appuyer sur la touche F5 O pour confirmer. Ensuite confirmer

+| ==

en utilisant encore la touche F5 lorsqu’il vous est demandé
(affichage de [Y] a ’écran)

Saisir tous les caractéres du mot de passe, en les déroulant avec les

=R W0n =awn | Wn
P
[wlf-%

v

touches FQﬁ et F3 et confirmer chaque caractére par F4 ‘ .

[ =
w0 | v w0 n
o=

Lorsque le mot de passe est complétement saisi (le curseur O clignote

v

apres le dernier caractére) appuyer sur FS opour confirmer.

Q9w w = W |+

m
w x| OH

m =

wn
wn
[

Il est possible de vérifier le mot de passe saisi en sélectionnant
l'option SHOW pSWWIFT ;

N >

w

0o
= C|=
(=)

Appuyer sur F5 o pour afficher le mot de passe saisi (dans
I’exemple 123PASSWORD)

- CONNECT WIFI

|—
m
=

=
-

Dérouler la sélection > << sur 'option CONNECT WIFI

(@il

-
]

-
H
=
m

Appuyer sur la touche F5 o pour confirmer. Ensuite confirmer
en utilisant encore la touche F5 lorsqu’il vous est demandé

<[N Nlm
2=

(affichage de [Y] a I’écran)

H| ™0

=
(™R

Attendre le balayage des réseaux Wi-Fi.

o\ M=
[Y)
m
= |09
H=| /™2
—A(H

Les réseaux Wi-Fi sont détectés et ceux avec l'intensité de signal la

—

-J

] meilleure sont affichés au début de la liste (ex. NIFI NNC GUEST a

=0
P =
Zn
=
c

100 %)

v

o |[&|OC
| |H4®

%| Dérouler en utilisant les touches F2 ﬁ et F3 jusqu’au

=0
A2

réseau correct (dans 'exemple WORKSHOP).

Appuyer sur la touche F5 Opour confirmer. Ensuite confirmer

H O == le]
N |2 [el=!

own

en utilisant encore la touche F5 lorsqu’il vous est demandé si le

.n
[=
>

mot de passe a déja été sauvegardé.

NN =70
m| &

o

Enfin dérouler la sélection > << sur l'option EXIT et appuyer sur

2 X
==

la touche F5 o pour confirmer de quitter le menu de

« configuration utilisateur ».
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La connexion au réseau Wi-Fi est terminée, DEL verte allumée
effectuer la procédure « Discover » du « TEQg-
Link Web Manager » sur lordinateur (voir
chap. 6.2) ou attendre la connexion
automatique (L’ordinateur serveur TEq-Link
effectue une recherche automatique des
équipements du réseau toutes les 5 minutes).

Apres la connexion de I’élévateur au TEg-Link Web Manager, la DEL verte est allumée
fixe et I'écran affiche « Benvenuto » (Bienvenue) et sa MAC ADDRESS. Le nom peut
étre configuré a discrétion en suivant la procédure spécifique. (voir chap. 6.2)

4.2 Configuration avec ordinateur de service

Pour configurer le réseau Wi-Fi sur le dispositif doté du Kit « Moniteur ponts élévateurs »
il est aussi possible d’utiliser un ordinateur de service spécialement prévu. Il suffit que
l'ordinateur soit doté d'un accés Wi-Fi et d’un logiciel de navigation Internet.

Suivre les instructions ci-dessous pour la configuration du réseau Wi-Fi.

- Allumer I’élévateur doté du Kit « Moniteur ponts élévateurs »

connsk 15”!

- Connecter l'ordinateur au SSID du réseau Wi-Fi par défaut
du dispositif convertisseur RS232/WiFi : « USR-W610_****
Remarque : les 4 derniers caracteéres difféerent pour chaque dispositif.

Wifi-CCE M

ACE-GUEST ol

Attention! toujours cocher v~ sur "Connecter automatiquemen
avant de cliquer sur le bouton "CONNECT"

Open Metwork and Sharing Center

Attention ! Si le réseau Wi-Fi « USR-W610_**** » n’est pas trouvé, il pourrait étre nécessaire
d’effectuer une « remise a zéro » du dispositif convertisseur RS232/WiFi (USRW610) compris dans
le kit. La touche de remise a zéro est au-dessous du connecteur de I'antenne

™Y . En utilisant un objet

| pointu, appuyer sur la
touche pendant au moins
10 sec. pour remettre a
zéro le dispositif USR-W610

— Taper dans la barre des adresses du logiciel de Authentication Required
navigation Internet 'URL : 10.10.100.254 http://10,10.100.254 requires a username and password.
lorsque la fenétre d'authentification est affichée Your connection to this site is not secure
saisir 'ID - admin et le Mot de passe - admin

User Name:  admin

Password: "“"‘1

Log In Cancel
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Au point 1F WI-FI Settings de 1'option « Quick Configure » configurer comme
ci-dessous :

B Quick Configure Quick Configure
B Mode Selection
B 4P Interface Setting 1Fwre Setting [Modifyd / MOde = STA MOde

Ep ST Interface Setting
Mode STA Mode *

N Cliquer Search pour
QAPPMS STA Interface Parameters h q h 1 , p .
) Ethernet Setting AP's SSID WORKSHOP Search chercher le réseau Wi-
Fi : la fenétre indiquée
@ MAC Address (Optional) °
HTTED Client Made : s
Security Mode OPEN M Cl_dessous S ouvre
B advanced Encryption Type MOME ¥
E) Device Ianagement Apply Cancel
2 FEthernet Ports Setting [Modify]
2 Fuart setting _Modify]
0 M2M Web Server - Google Chrome - B —
@ Not secure | 10.10,100,254 /EN/site_survey.html
» .
880 B850 RESI | Channel|Encryption |Authentication | NEMOrK
Trpe
Wil MG 47 nE-
GUEST 00:42:68:ca:e9:07|100% (1 MOME QOPEM Infrastructure
Wifi-Corporate |00:42:68 cae5:00(100% (1 AES WRAZPBK Infrastructure
PACEK 00:42:A8 cae502|100% (1 AES WPAZP B Infrastructure
0 RIESHOP ||00:42:68 caed:B0)100% (1 AES WPAZP B Infrastructure

| Applig | Refresh | . . .

N Sélectionner le réseau Wi-Fi correct
(dans I’exemple « WORKSHOP » ) et
cliquer « Apply »

B Quick Configure Quick Configure
B Mode Selection

B AP Interface Setting 1F wi-r1 setting [Modifyy

Wifi Mode

E.‘-lm!t‘ STA Mode ¥

STA Interface Parameters

Bp STA Interface Sstting

By Application Setting

s [apsssip WORKSHOP Search .. .
® Ethiernes Setting = = Saisir le Mot de passe du réseau
) ) MAC Address (Optional) . . ,
B HTTPD Client Mode 3 Wi-F1 (dans | exemple
— — 123PASSWORD) et cli
B Advanced Encryption Type [AES * // ) et cliquer
— = « Apply »
B Device Management Key 123PASSWORD /

Apply /Can cel

2 FEthernet ports Setting [Modify]
3 Fvart setting_tModifyy

4 F network setting {Modify) —

Page 15 sur 38



- Contréleur de géométrie S9 / Banc de freinage

BTS2 Mesureur de Sculpture / Elévateur

M0321
(REV 1.3 - 05/2019)

— Au point 3F Uart Settings de l'option «Quick configure » configurer comme ci-

dessous :

@ Quick Configure

BF Mode Selection

B AP Interface Setting
B) STA Interface Setting
Bp Application Setting
B Ethernet Setting

By HTTPD Client Mode
B Advanced

@ Device Management

Quick Configure

1Fwie Setting [Modify]

2 FEthernet Ports Setting [ Modify]

3 Fuar Seiting [Modify]

Data Transfor Mode

Mode

Transparent Mode

Uart Setting

Baudrate 115200 ~

Data Bits 8

Parity None ¥ //
Stop Ty /

Flow control

Disable /

]

AF Network Setting Futndifiy

485 mode ‘_'Disab\e '— /
Baundrate adaptive (RFCz117) Enable * /
Apply AeCancel |

_— Baudrate = 115200

485 mode = Disable

-

Une fois terminée
cette opération
cliquer « Apply »

— Au point 5F Device Management de l'option « Quick configure » appuyer
sur « Restart » :

B Quick Configure

B Mode Selection

Ep AP Interface Setting
B ST Interface Setting
» Application Setting
B Ethernet Setting

E) HTTPD Client Mode

B WEE IO

W Advanced

Ep Device IManagement

Mode AP Mode v

Wireless configuration

Network Name{SSID) wifilDdthlt-SR Hidden
BSSID De:BO4CB4EFDE
Security Mode WPAZPSK v
WPA Algorithms TKIF " AES '® TKIPAES
Pass Phrase 123connect
Apply Cancel

2 FEthernet Forts Zetting [Modify ]

SFUart Setting [Modify

4 F Wetwork setting [Madify ]

5F Dievice Management

Restart Module

Restart Module

Restart
LSl

Cliquer “Restart”
et attendre
quelques instants.
La DEL verte

« Link » sur le
dispositif USR-
W610 s’allume

- L’ordinateur continue d'afficher « REBOOTING » quitter toutefois le logiciel de
navigation Internet.

La connexion Wi-Fi est terminée, effectuer la procédure « Discover » du « TEqQ-Link
Web Manager » sur lordinateur (voir chap. 6.2) ou attendre la connexion
automatique (L'ordinateur serveur TEq-Link effectue la recherche automatique

des équipements du réseau toutes les 5 minutes).
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5. Configuration du TEq-Link Web Manager

Apreés avoir allumé l'ordinateur/serveur ou le logiciel « TEq-Link Web Manager » est
installé, ou aprés avoir allumé le dispositif configuré en « LOCAL » il est possible
d’accéder a la page-écran principale pour la gestion du garage de n’importe quel
ordinateur ou dispositif mobile du réseau informatique du garage, tout simplement
en insérant dans la barre des adresses du logiciel de navigation I'I.P. du SERVEUR
ou du dispositif « LOCAL » spécifique. Voir chap. 3.1 et chap. 3.2.

IP de I'ordinateur serveur ou du dispositif configuré en « LOCAL »

T |
i i - — — - — - - P

e @

FACTORY

Beake Tester

Tire Profiler

Customer

| EKBOTHS 28/11/2018 10:36:44 DAEWOO EVANDA GIORGIO GRANDE LENOVO054
CDS67YT 28/11/2018 09:18:40 DACIA DUSTER Giovanni LENOVO054
AW355NN 28/11/2018 09:10:22 DACIA LOGAN Ciro LENOVO054
ZZ9992Z 27/11/2018 14:28:42 ACURA INTEGRA Giampiero WIN-H29IFGAOPIQ
! AAT11AA 27/11/2018 10:54:56 ALFA ROMEO 147 giampiero NB_MASSA
| AAT11AA 27/11/2018 10:45:53 ALFA ROMEO 147 giampiero NB_MASSA
AATNZZ 27/11/2018 10:15:47 ALFA ROMEO 147 Giampiero NB_MASSA
AAT11AA 27/11/2018 10:04:10 ALFA ROMEO 147 GIAMPIERO NB_MASSA
PR o= BN em

IP de I'ordinateur serveur ou du dispositif
configuré en « LOCAL »

En cliquant « Options » et en
sélectionnant I'option

« About » I'lP est affiché

Device sous la forme d’un code QR.

w/Mnzns DAEWOO LENOVDOS4

10:36:44 EVANDA

GICRGIO
GRANDE

Pour les
Smartphones/Tablettes il est
utile d’utiliser un lecteur de
code QR, de sorte a ouvrir
automatiquement le logiciel
de navigation au lien correct
du Web Manager en
utilisant la caméra par le
biais d’'une APPLI spécifique
de balayage du code-barres.

8/11/2018
09:18:40

DACIADUSTER  Giovanni LENOVDO54

w208
09:10:22

DACIA LOGAN Ciro LENOVOOS4

7mnos ACURA
14:28:42 INTEGRA

Glampiera WIN-
H2SIFGADPIO

mnons ALFA ROMEQ
10:54.56 147

glampiero NB_MASSA

2TMz0s ALFA ROMEQ
10:45:53 147

glamplera NB_MASSA

27nizoes ALFA ROMEQ
10:15:47 147

Giampiero NB_MASSA

27 zme ALFA ROMED
10:04:10 147

GIAMPIERD NE_MASSA

Choose an option

Settings

About
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5.1 Personnalisation du TEq-Link Web Manager

I1 est possible de personnaliser l'interface du TEq-Link Web Manager en insérant
un Logo et un en-téte personnalisé.

En cliquant « Options » et en sélectionnant l'option « Settings » une fenétre s’ouvre
ou il est possible de configurer un Logo et un en-téte.

Logo et en-téte personnalisé

N Aligrer 53 x + - - -
< C {3 GPonsicuro | 10623185 e~ & ;|

Dans la section « Header »
= insérer le Titre (en caractere
e:
T Frcller oo gras) et la description, ensuite
PC SERVER TEST . K
confirmer en cliquant « Save »

PC SERVER TEST
test

server TEqLink o te:

Description:

server TEqLink di test

DAEV DO EVAREREE LENOVOO054

| EKBOTHS 28/11/2018 10:36:44

CDS67YT 28/11/2018 09:18:40 DA’ (A DUSTER LENOVO054

Cancel Save

| AW355NN 28/11/2018 09:10:22 [ ACIA LOGAN LENOVOO054

Dans la section « Logo »
sélectionner I'image souhaitée
d‘un répertoire local, ensuite
confirmer en cliquant « Save »
(I'image doit respecter les
proportions LxH=1,43x1)

2299977 27/11/2018 14:28:42 ACURA INTEG
: AATT1AA 27/11/2018 10:54:56 ALFA ROMEO
| AAT11AA 27/11/2018 10:45:53 ALFA ROMEO

 AAINZZ 27/11/2018 10:15:47 ALF" .\OUMEO

AAT11AA Choose an option ALFA ROMEO

Settings Choose new logo

About
Cancel Saw(

Il est possible de configurer une langue préférée parmi celles
disponibles en cliquant l'icone du drapeau correspondant
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6. Fonctionnalités sur l'utilisation du TEq-Link Web Manager

L’interface du « TEq-Link Web Manager » est utilisée pour afficher et imprimer les essais
des clients pour les Bancs de freinage, les Controleurs de géomeétrie et les Mesureurs de
sculpture. Eventuellement, pour Contréleurs de géométrie et Mesureurs de sculpture, il
est possible de les éditer, en ajoutant ou en modifiant des notes ou des données du
client/véhicule.

Au contraire, pour les ponts élévateurs il est possible de gérer ’état des réservations, les
postes de travail occupés, 'association poste de travail / véhicule et gérer la file d’attente
des véhicules ; de plus il est possible de controler I’état d’entretien des ponts élévateurs.

6.1 Utilisation du TEg-Link Web Manager pour des équip. avec ordinateur/SmartCard

Lors de la mémorisation des essais effectués sur tous les équipements « basés sur
ordinateur » de la structure « TEq-Link Workshop » (Bancs de freinage, Controleurs de
géométrie, Mesureurs de sculpture), le résultat est immédiatement disponible sur
n’importe quel ordinateur ou dispositif mobile du réseau informatique du garage.
La structure de linterface sera comme ci-dessous, avec de différents répertoires
pourchaque type de produit. On peut choisir les ordres des listes des essais a afficher.
En cas de plusieurs dispositifs sur une ligne de produit le nom du dispositif « Device » est
aussi affiché (au début associé au nom de lordinateur, mais il peut étre aussi
personnalisé ; voir indications ci-dessous).

Différents répertoires pour chaque type de produit

(Contréleurs de géométrie / Mesureurs de sculpture /

o )
—- S - - - i

w o @

FACTORY

Customer

(REV 1.3 - 05/2019)

| EK807HS 28/11/2018 10:36:44 DAEWOO EVANDA GIORGIO GRANDE LENOVO054
CDS67YT 28/11/2018 09:18:40 DACIA DUSTER Giovanni LENOVO054
AW355NN 28/11/2018 09:10:22 DACIA LOGAN Ciro LENOVO054
7299972 27/11/2018 14:28:42 ACURA INTEGRA Giampiero WIN-H29IFGAOPIQ
AAT11AA 27/11/2018 10:54:56 ALFA ROMEO 147 giampiero NB_MASSA
AAT11AA 27/11/2018 10:45:53 ALFA ROMEO 147 giampiero NB_MASSA

| AA111ZZ 27/11/2018 10:15:47 ALFA ROMEO 147 Giampiero NB_MASSA
AAT11AA 27/11/2018 10:04:10 ALFA ROMEO 147 GIAMPIH Ay début les noms des

Choose an option

Device

Settings

About

LENOVO054

« Device » sont associés au
nom de l'ordinateur

Device

e B

En cliquant « Options » et en sélectionnant 'option « Device » une
fenétre s’ouvre ou il est possible de configurer un nom différent pour

Configurer le nouveau nom
(BAY 1 dans I'exemple), ensuite
confirmer en cliquant « Save »

WIN-H29IFGAOFPIQ WIN-H29IFGAOPIQ

Cancel Save Cancel Save
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Il est possible de rechercher les essais effectués en sélectionnant I'ordre ascendant ou descendant pour :
NUMERO DE PLAQUE D’IMMATRICULATION / DATE / MODELE / CLIENT / DISPOSITIF (en cas de plus d’un
dispositif) [*].

|
o L — - - - - - R
€ cC O On 10. w o @
PC SERVER TEST -
PRl e TEQLink di test k
_"4 utT FACTORY

Agnes 59 Tiee Profiler E [

ook /] \ N ] =
From n- To - Che ar filee

Plate ¥ Date Model Customer Device

EK80 28/11/2018 10:36:44 DAEWOO EVANDA GIORGIO GRANDE LENOVO054

CD56 28/11/2018 09:18:40 DACIA DUSTER | /7 Giovanni LENOVO054
AW355 28/11/2018 09:10:22 DACIA LOGAN Ciro LENOVO054

ZZ999Z¥ 7/11/2018 14:28:42 ACURA INTEGRA Giampiero WIN-H29IFGAOPIQ

X/11/2018 10:54:56 ALFAROl En cliquant un essai NE_MASSA [*]
1/2018 10:45:53 aLFarol effectué une page-écran NB_MASSA
) .
018 10:15:47 aLFaro] S’ouvre avec les données NB_MASSA I

§18 10:04:10 ALFA RO INEMOTISEES NBE_MASSA

AAT11AR

AATI1A

AAT11

AA1T11AA

Il est possible d’effectuer une recherche en I
insérant dans le champ prévu a cet effet

& nom/numéro de plagque

d’immatriculation/modeéle/client/dispositif =
(méme partiellement) ; :
Une liste sera énumérée contenant SE0HI0 ERANCERLO -

. PENNELLA MARIO
seulement les essais correspondant aux /
critéres de recherche

[*] Pour les types de produit
Mesureurs de sculpture et Bancs de
freinage le résultat « positif » ou

« négatif » est aussi affiché a droite
avec un symbole Vert ou Rouge.
Seulement pour les Mesureurs de
sculpture on peut avoir aussi le
résultat jaune « attention »

Il est également possible d’effectuer
une recherche en filtrant les
résultats par plage de dates ; il faut
insérer dans les espaces appropriés
les dates souhaitées.

Km L]

Fate FCIMAW

Cusiomar  MARIO BREGA
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6.1.1 Gestion des réservations - association poste de travail / véhicule

Le « TEqg-Link Web Manager » permet de gérer en temps réel I’état des réservations
des dispositifs Bancs de freinage et Contrdoleurs de géométrie et l’association
poste de travail / véhicule en test.

En sélectionnant le fichier « Device
management », la liste des
dispositifs connectés au TEg-Link
Web Manager s’affiche.

rj ARP3DHP (: EP1858C
Bancs de freinage - ligne de révision
Q ARP9OWS @ < i ger e
1“.”‘”9 Contrdleur de géométrie
WS101 - ‘ oy
= S 4 @ Mesureur de sculpture (la gestion de la
= B réservation n’est pas prévue) - un sablier
= AU @3 7 ‘-.) « attente » est toujours affiché.
RT622 o
t@ NV \
o -+ Audébut icone « état de

T T travail » n’affiche aucun travail
" en attente ou en cours.

Lorsqu’il y a des réservations,
~l'icone représente un sablier
d’ »attente ».

Lorsqu’il y a des essais en
exesepL  Cours, 'icone affiche

« exécution » ; la plaque

d’immatriculation peut

S
Le symbole de I'état VERT indique que le dispositif est
allumé et qu’il communique correctement.

également étre indiquée.
Le symbole de I'état GRIS"=# ou ROUGE &= indique que le

dispositif n’est pas allumé (ou qu’il est en panne) et ne

communique pas.
En cliquant l'icone « état de travail », un

/ masque pour insérer le véhicule dans la
file d’attente est affiché.

Plate:
FGsIPL Insérer : Plaque d’immatriculation -
Cuslomer . It
Client - Véhicule

RABITTI
Model
FIESTA
Ensuite cliquer surv” « Add »et confirmer

en cliquant « Save ».

v

EHES3KS - FOCUS

Cancel Save

Vehicle selection

La liste des véhicules réservés est
affichée au début de la procédure des

2
Cométri, uste sorbs svor appyé £
géometrie, juste apres avoir appuyé F4
de la page d’accueil du programme. '
pag Prog Ll FIESTA

FR417SF
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6.1.2 Visualisation des statistiques des essais

Avec le « TEq-Link Web Manager » il est possible d’analyser 1’état de travail des
différents dispositifs connectés : Bancs de freinage, Controleurs de géomeétrie et
mesureurs de sculpture. Il est possible d’afficher, et éventuellement exporter et
imprimer, les statistiques sur les tests effectués en détaillant les délais et les
résultats des essais.

e - . - - ) s En sélectionnant le fichier « Statistics »,
@ = les dispositifs connectés au TEq-Link

mﬂmm Web Manager C|U| ont précédemment
m effectué des essais sont affichés.
S

\ En cliquant l'icdne du dispositif associé, une page
contenant deux graphiques est affichée. \

/ Le diagramme circulaire de gauche représente les résultats des

L’histogramme de gauche représente le nombre essais : les essais positifs sont représentés en vert, les négatifs
d’essais effectués au fil du temps. en rouge, les essais a la limite du positif en jaune (seulement
La base de temps peut étre configurée par années, pour mesureur de sculpture) et ceux sans résultat en gris
mois, semaines ou jours, en cliquant sur la touche (seulement pour mesureur de sculpture). Le diagramme peut
correspondante. étre configuré par années, mois, semaines ou jours.

Seulement pour le dispositif
bancs de freinage, sur le !
graphique de gauche, il est

possible de choisir sivoirle

nombre d’essais ou la durée ¥

En cliquant sur la

touche centrale, la

fenétre de sélection  Average Test Time |

essals'/te.mps I S —— - -
moyens s’affiche.

Cliquer sur les touches « > » « € » pour

parcourir les jours / semaines / mois / Cliquer sur « Close » pour fermer la page contenant les

statistiques du dispositif et revenir a la page précédente.

m

= -
: Seulement pour le dispositif
/ Controleur de géométrie, le
diagramme circulaire avec les
; résultats des essais n’est pas affiché
! i sur le coté droit ; a sa place, il y a un

histogramme qui montre la durée
moyenne des essais effectués.

/
Tous les graphiques visualisés peuvent étre exportés en format « SVG » (Scalable Vector Graphics) en cliquant sur la

touche . lls peuvent étre ouverts avec un programme spécifique ou un logiciel de navigation Internet pour
pouvoir les imprimer.
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6.1.3 Affichage, modification et impression des essais mémorisés avec Contrdleurs de géométrie

En cliguant un essai effectué (voir chap. 6.1), une page-écran est affichée avec les

données mémorisées de 'essai sélectionné.

Jr— X

e e 10629155
= . T G G G

Front camber i (143%) (0437) (os7) (1507)

Caster - () () @) @)

King-pin i (1197 (nor) (emer) (— )

" (00 (1) (e
Rear total toe =l (2000%) (+0.47) (s0.34'

Rear tos partial v=u (30.007) (oue7) (0 17r)

Rear camber 0 (J1737) (C0737) (G02r) (1307)
Thustangle = ((080°) (S000") (Coner)

@ me =

Diagnosis Adjustment

= n
= A

Total toe
o@D -
)

) (s King-pin
a7 ( ) ing-pi

e Total tos
Rear toe partial
Rear camber

Thrust angle

N“I-‘I A

- L}
Do
@ A D

) @
(ss12) (s530°)

@ DD

I1 est possible d’éditer la page-écran, en ajoutant ou en modifiant les données du client
ou du véhicule, comme les km parcourus, la plaque d’'immatriculation, le nom du client,

ou bien ajouter des remarques.

11 est aussi possible de configurer I'unité de mesure pour les angles de parallélisme
(mm / degrés /pouces) et de changer le format des angles (en centiémes / en soixantiémes)

[y~

il est possible modifier ou
_ d’ajouter des remarques ou
d’autres données, telles que
nom client ou plaque
d’immatriculation. \

Custornar  MARIO BREGA

Notes

Tolerance
@& nia B A

v (saorr) (arr) (oaw)

mm  inch

> >

Cancel  Save

En cliquant l'icone n

il est possible de modifier la
configuration des angles.
Confirmer en cliquant « Save »

. Close .
Cliquer - pour fermer la fiche avec
les résultats de I'essai et retourner a la

page-écran précédente avec la liste des

,__-. 62318 En C|iquant 'icOne \ wo =z En cliquant l'icone u

on peut éliminer I'essai
concerné de la base de
données

En cliquant l'icone une fiche s’ouvre

avec les résultats a imprimer.

A ce point il est possible de :

- télécharger localement le document .pdf

- imprimer le document sur une imprimante
disponible (locale ou de réseau)

- partager le document (par courrier
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6.1.4 Affichage, modification et impression des essais mémorisés avec les Mesureurs de
sculpture

En cliguant un essai effectué (voir chap. 6.1), une page-écran est affichée avec les
données mémorisées de l'essai sélectionné.

Il est possible d’éditer la page-écran, en ajoutant ou en modifiant les données du client
ou du véhicule comme les km parcourus, la plaque d’immatriculation, le nom du client,
ou bien ajouter des remarques.

En cliquant l'icone u

En cliquant l'icbne on peut éliminer I'essai
il est possible modifier ou _ concerné de la base de
d’ajouter des remarques ou vehice data données

d’autres données, telles que
nom client ou plaque
d’immatriculation.

Customer

Notes:

. o =] )
En cliguant l'icone - une fiche s’ouvre
avec les résultats a imprimer.

A ce point il est possible de :
Cliquer pour fermer la fiche avec - télécharger localement le document .pdf
les résultats de I'essai et retourner a la

- imprimer le document sur une imprimante
page-écran précédente avec la liste des disponible (locale ou de réseau)
essais - partager le document (par courrier
électronique ou autre)
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6.1.5 Affichage et impression des essais mémorisés avec les Bancs de freinage

En cliquant un essai effectué (voir chap. 6.1), une fiche s’ouvre avec l'apercu de
I'impression de l'essai concerné.

Il est possible de :

- télécharger localement le document .pdf

- imprimer le document sur une imprimante disponible (locale ou de réseau)
- partager le document (par courrier électronique ou autre)

REMARQUE : pour le type de produit « Banc de freinage » il n’est pas possible de
modifier les données du client ou du véhicule, car l'essai concerné fait 'objet de
réglementations spécifiques.

MARIO MARIC
Software Ver 10207 04
Furmmare Ver. 3.24
Pl

Brake Tester Data

Device Brand 1-
Device Model 2
HOMOIOQEUCR MMt " p— 3
Senal numbser s
Dt of calibention expiry &

Owner and vehicle data Il est possible
Sumame PENNELLA Name MARIO " .
Vehicke make FORD Viehicle Model FOCUS
Pl o0 vence d’'imprimer ou de
Reg. Date. Trailersng weight (k) o A1 A
Vehicle w on test(hg) 1040 Km 112090 teleCharger
GVW. Category M1 < 011051 NO ABS

Hesun

PASSED

Temporature "C Pressure kPa Humadty %

Date 0A122018 Start Teme 1228 Ena Time. 12
Braking System

Service Brake HYDRALLIC Ememency Brakn HYDRALLIC

Parking Brake HYDRALLIC Ememgency Brake System (2]

Brakes
___PROMNTAXLE | REARANLE |  PARKNG BRAKE

I Lh Rh LimitTot Lh L] Limit/Tot Lh Rh Lt
Weight () [ 200 788 sm7 | )
Total Wesght () 1040
Brahing Force (N) 1510 1430 - 1270 1130 - 1400 1030
Linbakance (%) 14 5 30 14 530 -3 550
Ovalzelion in % - zZ_1 e
Pedal ) 5800 | 5 500 < 400

= S == e ]

Fermer la fiche avec I'apercu de
I'impression pour retourner a la
page-écran précédente avec la liste
des essais
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6.2 Utilisation du TEqg-Link Web Manager pour la gestion des élévateurs

Apres avoir configuré le service TEq-Link sur les élévateurs présents dans le
garage (voir chap. 4) il peut s’avérer nécessaire de procéder avec leur « Discover »,
pour qu’ils puissent étre gérés par le TEq-Link Web Manager.

Une fois qu’ils sont détectés, ils sont énumérés comme dans la figure ci-dessous :
Le numéro et le nom de I'élévateur sont aussi affichés (au début le MAC ADDRESS
du dispositif Wi-Fi a l'intérieur du « Kit Moniteur ponts élévateurs » est utilisé)

Fof

Q 1 D8BO4CEC1F84 [ iy

L

e 2 102548490689 =, R Lyl | i

En cliquant le nom d'un élévateur une fenétre
s’ouvre ou il est possible d’attribuer au dispositif
un numeéro ou un nom différent.

Settings

About

En cliquant « Options » et en
sélectionnant I'option « Discover » on
effectue la recherche de nouveaux

Dans la section « Edit »

choisir le Numéro et le

) 214
élévateurs a connecter au « TEg-Link Nom del elev.ateur, \ Number
confirmer en cliauant B
Name
Le symbole de I'état VERT & indique que I’élévateur est allumé et qu’il communique 102548490689
correctement. Si le méme symbole est ROUGE %&# il indique qu’il n’y a pas de Cancel  Save

communication (ex. Elévateur éteint).
Remarque : Parfois le symbole peut étre aussi jaune s’il y a d’interruptions de la communication.

Au contraire, en cas de pannes, elles peuvent étre signalées par un symbole A
associé a un code d’erreur ; voir chap. 6.2.2

1 D8B04CEC1F84 !
¢
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6.2.1 Gestion des réservations - association poste de travail / véhicule et file d’attente

Le « TEqg-Link Web Manager » permet de gérer en temps réel I’état des réservations des
ponts élévateurs : les postes de travail occupés, ’association poste de travail / véhicule

et la file d’attente des véhicules.

DEL verte allumée DEL rouge éteinte

Au début l’écran de ’€élévateur affiche la

DEL verte allumée fixe, Ilindication

« Bienvenu » et le nom assigné au dispositif

(voir chap. 6.2). |
La DEL rouge éteinte indique qu’il n’y a )'
pas de travaux en attente ou en cours.

En cliquant l'icone de

I’état de travail une

. : fenétre s’ouvre pour

My I |

() 1 BAY 1 i =& | ajouter / éliminer des
R réservations (plaques

d’immatriculation)

0 2 BAY 2 Ll B

O 3 BAY 3

FR321TH

. CGBS6HT

Insérer la plaque d’'immatriculation

— du véhicule, ensuite cliquer la
u,\ j" touche « + » pour ajouter le véhicule Cancei  Save
. . . Lorsthy a une file de véhicules en attente I'icne
Au début l'icone « état de « état de travail » le met en évidence par le symbole La liste énumeére toute la

travail » n’affiche aucun travail file des véhicules en attente
en attente ou en cours, la DEL

rouge a I’écran est éteinte

« Z », la DEL rouge sur I'afficheur clignote

v
En utilisant les touches F2 ( et F3 sur le clavier de I’élévateur,
FR|3|2]1|TH faire dérouler la sélection > << sur la plaque d’'immatriculation de la
>/>|C|G/5/5/6/HIT ¢l¢| réservation du véhicule a essayer.

Pour confirmer le travail sur le véhicule sélectionné appuyer sur F5 ‘,
EIn| |clolulrls I’ écran affiche la plaque d’immatriculation « En cours » (essai en cours) et
la DEL rouge est allumée fixe. Au méme temps l'icone « état du travail »

C|G|5/56HT
montre l'icone cass6HT qui indique aussi la plaque d’immatriculation
correspondante.
Elljijm/inle|r| [t|rjalvali]l

Une fois terminé le travail, appuyer sur F5 ‘ et confirmer l'élimination

du travail avec la méme touche.
Une fois terminée toute la file des travaux l'icone « état travail » affiche

OKC 872

«libre » . etla DEL rouge a I’écran s’éteint.
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6.2.2 Controdle activité / état d’entretien - vérification pour recherche pannes

L’'interface «TEq-Link Web Manager » peut €tre utilisée aussi pour controler 'état
de l'activité des élévateurs, l'interruption éventuelle due a des pannes ou a des
erreurs et pour vérifier I’état d’entretien.

BAY 1 |

@
A

BAY 2 Lyd | i

i ~
)
N

En cliquant le nom du
BAY 3 disrA)ositif‘s"ouvre une
fenétre ou il est
possible d’afficher
lactivité de I’élévateur
en temps réel

Les symboles V' N vreprésentent la montée et la
i descente.

B>

En cas de panne ou
d’anomalie de Activity:
I’élévateur, le symbole

A peut la signaler
08 Usage (hours)

en association avec un 0106.08
code d’erreur (ex. 08) ;
Se référer a la liste des
erreurs dans la suite.

Le symbole . représente la phase de
stationnement.

Le symbole devient rouge lorsque la phase
concernée est active.

A > 'élévateur est en phase de montée

ciose | Advenced W - I'élévateur est en phase de descente

. - I’élévateur est en phase de stationnement

Un menu « Advanced » est disponible et on peut y accéder
par Mot de passe, permettant des opérations avancées pour
le diagnostic et les interventions d’ajustement ou de phases actives

réparation, réservées a du personnel d’assistance qualifié. (montée, descente et stationnement).
Voir les références aux pages suivantes. Indiqué dans le format HH:MM:SS

Temps d’utilisation de I'élévateur pendant les

Réf. Erreur | Description
01 Désalignement colonnes
02 Fuite colonnes
03+06 Alarme coincement sur colonnes 1,2,3,4.
07 Pas de communication entre fiche mére et esclave (pour ponts avec 2 Cartes de Contréle Géométrie)
08 Lecture incorrecte came SCA (lecture de 2 au lieu de 3 pour chaque tour de vis) (seulement ponts 2 colonnes
09 Alarme Flash E-eprom ou alarme alimentation
10 Alarme sélection élévateur intégré
11 Le pont a été éteint et rallumé avec une alarme active
12 Alarme due a la détection d’un relais fermé sans la commande correspondante activée
13 La procédure d’allumage détecte un dysfonctionnement sur R12 (relais de sécurité)
14 Seulement pour PLC1-2 sert comme OR pour 4 alarmes (Champignon+Dispositif thermique+Porte+Phases3F)
15 Le commutateur pont individuel/double a été déplacé lorsque le pont n’était pas au sol
16 Anomalie pont piétinement
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Menu ADVANCED - réservé au personnel d’assistance qualifié

« ¢ @ DB 10623185 - @ & n o =/

|  Dans la section « Diagnostic » du
Menu « Advanced » il est possible de
vérifier I'état des relais, des entrées,
ot © D P S0 moe 1 2 5 & 5 6 78 srous 25 4 s des sorties et la hauteur de

P
SO000000 YR différentes colonnes.
o0 ” 0000

Diagnessic i o i Firmware

Reportez-vous aux tableaux des
Ouputs 1 2 3 4 6 6 7 8 9 10 1112 Alarms 1 2 3 4 6 6 7 8  Hoights 1 2 3 4 pages suivantes pour déterminer
D00 0O DOOOP e Vaiier DOOO O OO® Master 0000 I'association des références des Input
o000 OOO”TOoR RS v 000D .
Stavo i /output pour les appareils des
P HIIH DI différents élévateurs

DA 10623185

Dans la section « Replacement » du
Menu « Advanced » il est possible
d’'importer d’un élévateur utilisé au
- préalable des données mémorisées
Selectlem to replace (ex. heures d’utilisation), en cas de

3 - BAY 3 (DBBO4CCSADF4) remplacement de la carte du
processeur sur le « Kit Moniteur ponts
élévateurs »

Diagnastic

« ¢ @ D& 10623185, w @ | Q mnmo =/

Dans la section « Micrologiciel » du
Menu « Advanced » il est possible de
mettre a jour le Micrologiciel sur la
carte du processeur du « Kit Moniteur
ponts élévateurs »

Upload new firmware....

Firrmware kst

-
Cliquer pour fermer le menu

« Advanced » et retourner a la page-
écran principale de I'interface « TEq-
Link Web Manager »
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Association de références Input/ Output

2COLEM 2COLEM 4COL HYD ROPES MERCEDES
TITLE 1 2 3-4 7
MASTER MASTER MASTER SLAVE MASTER
Button UP Button UP Button UP Button UP Button UP Button UP
Button DW Button DW Button DW Button DW Button DW Button DW
PARK PARK PARK
S/D
Output 1 Motor Col.1 Motor Col.1 EV. Down Coll | Motor Col.1 Motor Up
Output 2 Motor Col.2 Motor Col.2 EV. Down Col2 | Motor Col.2 EV Down
EMERG. EMERG. EMERG.
Output 3 BUZZER LAMP. LAMP. LAMP. EMERG. LAMP.
Output 4 BLUE Lamp BLUE Lamp
Output 5 BUZZER BUZZER BUZZER BUZZER
Output 6 Motor Col.3 Motor Col.1 Motor Col.3 Led lamps RH
Output 7 Motor Col.4 Motor Col.2 Motor Col.4 Led lamps LH
Output 8 Hooks Col.1
Output 9 Hooks Col.2
Output 10 EV slow down
Output 10 Hooks
Output 12 Security Security Security Security Security
LS UP/DW
Input 1 LS UP/DW Coll LS Down Coll | LSDown Coll | Coll Rope breakage
LS UP/DW
Input 2 LS UP/DW Col2 LS Down Col2 | LS Down Col2 | Col2 Rope breakage
Input 3 LS Down Col3 Loosening Coll
Input 4 LS Down Col4 Loosening Col2
LS UP/DW
Input 5 LS Down Col3 | Coll Loosening Co3
LS UP/DW
Input 6 LS Down Col4 | Col2 Loosening Col4
Input 7 LS dangerous height
Input 8
serie 800-8000 4COL. DUO 800 DUO
TITLE 8 11 12
MASTER SLAVE MASTER SLAVE MASTER SLAVE
Button UP Button UP Button UP Button UP Button UP Button UP Button UP
Button DW Button DW Button DW Button DW Button DW Button DW Button DW
PARK
S/D PARK PARK Single/Double Single/Double Single/Double Single/Double
Output 1 EV slow down Cyl.1 EV slow down Cyl.1 Motor 1-2 Motor 1-3 EV slow down Cyl.1 EV slow down Cyl.3
Output 2 EV slow down Cyl.2 EV slow down Cyl.2 Motor 3-4 Motor 3-4 EV slow down Cyl.2 EV slow down Cyl.4
Output 3 EMERG. LAMP. EMERG. LAMP. EMERG. LAMP. EMERG. LAMP. (n.c.) EMERG. LAMP. EMERG. LAMP.
Output 4 BLUE Lamp BLUE Lamp LAMP SD LAMP SD (n.c.) BLUE Lamp BLUE Lamp
Output 5 BUZZER BUZZER BUZZER BUZZER
Output 6 Motor Cyl.1 Motor Cyl.1 Motor Down Motor Down Motor Cyl.1 Motor Cyl.3
Output 7 Motor Cyl.2 Motor Cyl.2 Motor Up Motor Up Motor Cyl.2 Motor Cyl.4
Output 8 EV intercpt.Tread.lift EV intercpt.Tread.lift EVintercpt.Tread.lift | EV intercpt.Tread.lift
Output 9 EV lock Cyl.1234 EV lock Cyl.1234 EV lock Cyl.1234 EV lock Cyl.1234
Output 10 EV Down Cyl.1 EV Down Cyl.1 EV Down Cyl.1 EV Down Cyl.3
Output 10 EV Down Cyl.2 EV Down Cyl.2 EV Down Cyl.2 EV Down Cyl.4
Output 12 Security Security Security Security Security Security
Input 1 LS Down Cyl.1 LS Down Cyl.1 LS UP/DW Coll LS UP/DW Col3 LS Down Cyl.1 LS Down Cyl.3
Input 2 LS Down Cyl.2 LS Down Cyl.2 LS UP/DW Col2 LS UP/DW Col4 LS Down Cyl.2 LS Down Cyl.4
LS Up Treadable lift LS Up Treadable lift Obstacole (Termich) Obstacole (Termich) LS Up Treadable lift LS Up Treadable lift
Input 3 LH platform LH platform Col 1-2 Col 3-4 LH platform LH platform
LS Down Treadable lift | LS Down Treadable lift | Wear on screw Wear on screw LS Down Treadable lift | LS Down Treadable lift
Input 4 LH platform LH platform (Termich) Col 1-2 (Termich) Col 3-4 LH platform LH platform
Input 5 LS Down Cyl.3 LS Down Cyl.3 LS UP/DW Col3 LS UP/DW Coll LS Down Cyl.3 LS Down Cyl.3
Input 6 LS Down Cyl.4 LS Down Cyl.4 LS UP/DW Col4 LS UP/DW Col2 LS Down Cyl.4 LS Down Cyl.4
LS Up Treadable lift LS Up Treadable lift Obstacole (Termich) Obstacole (Termich) LS Up Treadable lift LS Up Treadable lift
Input 7 RH platform platformDx Col 3-4 Col 1-2 platformDx platformDx
LS Down Treadable lift | LS Down Treadable lift | Wear on screw Wear on screw LS Down Treadable lift | LS Down Treadable lift
Input 8 RH platform RH platform (Termich) Col 3-4 (Termich) Col 1-2 RH platform RH platform
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2COL with SAP | Serie 600 SAP PLCE.M. PLCHID INDIPENDENT COLUMNS WIRELESS
TITLE 16 17 21 22 24
MASTER MASTER MASTER MASTER MASTER SLAVE

Button UP Button UP Button UP Button UP Button UP Button UP

Button DW Button DW Button DW Button DW Button DW Button DW

PARK PARK PARK

S/D

Output 1 Motor Col.1 Motor multiplexer inputs Motorl Motor Col.1

Output 2 Motor Col.2 EV. Down multiplexer inputs Motor2 Motor Col.2

Output 3 BUZZER multiplexer inputs Rele A EMERG. LAMP.

Output 4 P.G.Led LH Red indicat. light alarms Rele B
OFF=mov. Up / ON=

Output 5 P.G. Led RH command motorcol.1 | ) bown Hook BUZZER

Output 6 Hooks command motor col.2 Red indicat. light alarms | EV Down Motor Col.3
Blue light indicator Park

Output 7 EV. exchange PP/SI command motor col.3 / LSD Trolley EV slow down Motor Col.4

Output 8 EV. exchange P.G. | command motor col.4 Hooks columns 3 -4 BUZZER

Output 9 EV. P.G. transversal Hooks columns 1 -2 active recharge

EV.P.G.

Output 10 longitudinal movement column 1

Output 10 Lamp P.G. movement column 2

Output 12 Security Security movement column 3 Security Security
movement column 4

Input 1 LS Down Coll Termich Motor LS Down Coll LS Down Coll LS Down Coll LS Down column master

Input 2 LS Down Col2 LS Down Col2 LS Down Col2 LS Down Col2 OR LS Down all columns

Input 3 Pressure switch P.P. | LS Down Col3 LS Down Col3 LS Down Col3 Emergency stop

Input 4 Pressure switch S.I. | LS Down Col4 LS Down Col4 LS Down Col4 presence 24V

Input 5

Input 6

Input 7

Input 8

Les "Special INPUT" ont toujours la méme
signification (voir ci-dessous), elles ne peuvent
étre mises en évidence que sur les
élévateurs dans lesquels elles ont la référence.

Special Input 1

Obstacole

Special Input 2

Obstacole +UB+Termich

Special Input 3 Treadable
Special Input 4 Crosspiece
Special Input 5 FC Up

Special Input 6

Integrated Lift

Special Input 7

Pressure switch

Special Input 8

SW MAN
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NOICE o] e
rosi oescrnone moarca oata | Feea
 x e s * L N
\\ N
2 —\ Valido per:
e RAVE35.251 RAVBA0.2S| RAVES0.25! RAVEED.2SI VARIP1
3 —\ schemo eleffrico 058705760
L
COLLEGNMENTO CAYI PER LIBRETTO ISTRUZIONI
I
|
| ——40 cavetto giallofverde 6mmy per
messo o ferro dello piostra
® H
Y . N
N configurare le scheda F
sulch 10N 2-3-4-5-6 0FF | O .I"“l s []:% )
— _ 173 ' F
/ Fa AY [ — \. -~
il %/ ; figh
. \eE
[l oy - 6
| [|gA ATTENZINE
swilch nonudlefaulongbca
— sefpre i MANUALE
1= 38 (on ipinto s fensone posizonure o swich cone sopro tigh)
HpEss Prenere confenp i pulsonini P 52 @ dore lensione allmpiania.
o 5 areenderonna | led d degnosi per 15, d sequio lospeggenanng hih per s
E A configurozione lerninafo resterd occeso solo i led r*2, rioscioe | pulsontii
i \\_37 Sellare fusala d allarme [pn 10 d JP00) in DC, ponfcells fra 1e 2 (ight
Per reseflure 1 biocto di scurezza dela schedo fconlollo & PN aperiol serve: |©
Inpionio senzo lensione, netlere lo swilch Ronuolefoulonaicn su narudle,
prenere confeaporaneorente i due puisonini e dare lensione ollimpionio
Tenere prenutl | pusantni fno g quondo non rest acceso | led 1
9 20 21 22 23 26 25 26 27 28 3 32 33 3 3 3 Hellre o svch o -
lota colleganento cavi
[z5_[st0217 marselio o mollo 1.5wmg 2 pigni
|2_8 10214 morgelfo o molio 1.5mmg & connessioni
27 10215 ponfe di porolieln .12 [E
1 26 (510150 marsetto giollo verde {mng 3
058765830 cove FLZ 1 25 [522134 confoffore KW ACT 400Y 1
057765970 ing _agvvisolore ocustico 1 24 | 052545030 suppor fo_component i
056365063 cove CPZ 151} 1 507044 fugsibile 5x20F 6.3A 250V rapide ViR impionte luci -
058365112 covo CP1 (ponie! 1 3 507043 fusibile 5x20F 2A 250¥ ropido
058386241 covo esclusione press ponte/S| 1 22 | 507065 fugibile Sx20F 5A #50Y ropido 1
058365691 cove alimenloziona ousiliorio 1 21 528084 irasformatore 200¥A ViR impionto lci | O
1 14621533 trostormotore 100VA 1
1 20 | 058765560 piasira portocomponent i 1 1]
1 19 |239018 rondel lo vent dent est o4 3 Zn i
058365271 covo EVS 1 18 | 220005 vile TCB outf.3.5x8.5 ZIn 12
058365212 covo EVE 1 17
058365202 cove EV3 1 16 | 058745550 suppor to_component i 1 -
058365142 cavo EVZ 1 i | 507045 fusibile 10.3x36 16A 500¥ oM (230 S0, TV &ohr 0
058365132 covo EV1 1 07094 fugibile 10.3x38 104 500V oM (00 S0, 380V 60k 3
058745820 cove molore 1 14 15025 porfgfusibile tripolore 1
distinta cavi 13 15027 portofusibile bipolore
2 arg19 fugibile 10 3x38 2A 500V gl ViR ingionta luci 4
7! 1 le 1 1A ¥
46 | 99990758 forghella oculoadesiva pericolo 1 T :ga::‘i D::‘: r:ddli:::hu! 300V gl 1
999912520 torghelia 380V 60Hz 3Ph 1] TWVHG TCB out! 3 5xi8 1
+ 5 ::::‘::;g larghelta ;m :";“"‘ ::“ g 5 |sssotn condens eleltrolilico 4700micrar S0V [
ma:zm :‘"E::" oV 3P: - 557030 tald 24VAL 2 contalli K1 KZ K3 3
orghello : 7 [ssraat zoccalu (2 confolti) K1 K2 K3 3
44 | 51707145 ingiene pulsonle sloziononento 1 5 (557018 zotcalo (2 contallil K3 1
k35171864 insieme pulsanie con freccin z 5 [ss017 rel2 2¢VAL 2 contalll K9 1
42 | 51707545 ingione selelfore pontess| 1 < |o58365661 Supgaria component| 2
41 557028 zoccelo (4 contotti) KB 1 3 19750 inferrullore generale 1 i
% 557029 rald 24V0C ¢ confalll K8 ! 7 (993910740 Targhella coperlura centralina 1
1 58340141 1 trali 1
38 | 20507 scheda oziengrenic ponie 1 coperTura cenira’ina
B7 [sss012 dislonziale n [posz coocs | CenADTE HATERALE ausanirira |
3¢ 058765810 suppor lo_schedn oziononento ponte 1 3 “‘““"‘Tﬁ3 PO o PeGEATS . '1?“1" ]
35 |510209 piosiring ferminole H - et :;‘”'. —l s C =
34 |5%0%08 norsello dnag 3 ! Q312718 0 1:2. -
33 999912900 larghelia colleg alinentazione 1 B e oA BT
32 |s10179 piesiring lerninole 1 i * * . |sosrmesce ¥ A
] e Er SeaTTURD
31 [510178 norsello POF 2 IMPIANTO ELETTRICO |: |! - Joa L] .
30 |510212 piasiring ferninole 1 E T cooeE
| s pre— T QUADRO ELET RAV600.2S| VARIP21/0587,03320k
] T 7 T [ T 5 T 4 rommazy | 3 T F T 1
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© 20 21 22 23 24 25 26 271 8

lata collegamento covi

wn
VAR AR AR AN AR 4

rosz

/

Valido per:

N

RAV635.55! RAV640.551 RAVES0.5SI RAVE60.5S! VARIP24

schema elellrico 058705770

J O >

JC

R

=< X

(OLLEGANENTO CA¥I PER LIBRETTO ISTRUZIONI

cavello gallo/verde 6mmg per
messa 0 ferro dello piasira

figh

—38

N configuare be scheda

sefpre n MANUALE
(on inpionio senza lensione posizionore gi switch cone sopro (ig Al

Pressere ¢
5i accenderorna i led d disgnosi per 15 O sequilo

A configurazione terminaio resterd acceso soko i led n*Z, rlsciore § pulsanfini
Seflare fuscéa d allome fgin 10 & P08 in OC, ponticello fra 1e 2 tight

Per resetiore i bloceo di scwezzn delo scheda tconlollo & JPTOT aperiel serve:
Inpianio senzo lensione, mefhere ko swilch nonucle/autonatica su monudle.
preaere confeaparonearente i due pusonlini e dore lensione ollimpiano.

Tenere prendli | pusantii ino a quando non resta
Mellere Io swiich in oulonalico

i pulsantni 1 52 e dore tensane allimpania.

lonpeguieranno fulli per 5s.

ocoeso led 1

29 |510217 morsefio a molla 1.5mmg 2 pioni 1"
28 | 510214 marsetto o mollo 1,5mmg 4 connessioni 13
a7 |510215 ponte i porcllels 9.20 |E
05763010 insiene loepadu provegiechi  [non col legare! 1 26 | 510150 marsetio giollo verde imng 3
| 058765830 covo FC2 1 15 |522138 conlollore 4KW ACS €00V 1
| | 057745870 ing ovvisalore ocustice 1 24 | 052565030 suppor fo component i 1
| 058365063 cove (P2 (5] 1 507044 fusibile 5x20F .34 250V rapida (TAR ispiantn luci Q -
058365112 covo CP1 [pontel 1 B [so003 fusibile 5x20F 2A 250V ropida 1
|| 056366241 covo esclusione press ponte/S| 1 22 |507085 fusibile 5xZ0F SA 250V ropido 1
0583634691 covo alimenloziona ousiliorio 1 21 528088 trasformaiore 200¥A (VAR Inglanta lucl a
058765050 cove EVE 1 14621533 frasloimalore 100YA 1
| | 0583654630 cove EVT 1 20 | 058785560 piostro port ti 1 0
| 058385620 covo EVE 1 19 |zas01E rondel o ven! dent es! a4 3 In F
058365271 cove E¥S 1 18 | 220005 vife TOA outf.3.5x8.5 Zn 12
| [ose3gsa1z cove EVd 1 [17__|510218 |niasiring terminale 1
056365202 cove EV3 1 16 | 058765550 suppor to_conponent | 1 -
058365142 covo EVZ 1 5 07045 lusibile 10.3x38 16A 500V oh %Sﬂm. prolls R
058363132 cove EV1 1 07094 lugibile 10 3x38 10A 500% oM S0Hz, 38 &0Hr 3
0587656820 covo notore 1 14 15025 portolusibile 1ripolare 1
disfinto cavi 13| 515027 porfofusibile bipelore 1
12 07015 fusibile 10 3x38 2A 500V gl (TAR ispiantn luci 9 C
507095 fusibile 10 3«38 1A 500V gl 2
jes | 99590750 lorghelto ¥o_pericolo ! 11| 538001 |ponte roddrizzatare 1
9:::'52” targhatta A0V 86Hz 3P 0 10| 220008 vite TCB oull 3 5x16 1
5 (228510 larghelta 220¢ 60z 3Ph L 9 555011 condens elettrolitico 4700microf 50V 1 -
9995912350 lorghelta 230V S0z 3Ph 0 & |ssr030 i@ Z4VAC 7 cantatli K1 KZ K3 3
599912350 .mri'e”n 400V S0tz S.Ph ! 7 1557031 zoccolo (7 confallid K1 KZ K3 3
4e |S17071AS insiene pulsante slazionomento ! N zatcolo (2 contalli} Ki K5 Kb K7 K9 5
43 [S17486A5  |insiene pulsante con freccio z 5_[ss1017 Te12 24VAL 2 cantalll K K3 Kb K7 K9 B
47 | 5170754S5 ingiene selelfore ponte/sl 1 —1
TR Zoccolo (4 contallil KB T £ | D583e5861 suppor to_component | 2 B
T reld 24¥DC & contalti KB 1 3_ {51025 injersutlore generale !
n 2 |999910740 targhetia coperfura ceniraling 1
39 |S5eaae resislanza 3,36 1/2¥ ! 1 |ose3e01¢1 copertura cenlraling 1
38| 20507 scheda ozisnamenis ponte 1 —
37 [ses012 dislonziale [] P o em—— iasisoun N Kiiel
3¢ [056765810 | suppurfo scheds uzionanenis ponle 1 i Ty | . i
35 [510208 piastring lerninale z ! Eea n= T = [ ]
3¢ |510108 norgel fo deag 3 5 11/12/18 * 1:2. :
E 959312900 farghel to col leg al imentaz ione 1 Frerna ] X
2 [51017% pinsirine ferninole 1 L = - [sowrirusce ®
e 0 T Teammure
21 |510178 norsello FOF z IMPIANTO ELETTRICO .[. ]: o » .
1 |510212 piastring ferningle 2 Taoce
| e prom— TP o QUADRO ELET RAV600.5S| VARIP24]0587,03330ke
8 T 7 T ] T 5 i romeav | 3 T ] T 1

Page 37 sur 38




M0321
- Contréleur de géométrie S9 / Banc de freinage BTS2 Mesureur

de Sculpture / Elévateur (REV 1.3 - 05/2019)

Jg8 e
CAVD) ALMENTADIONE 3°TERR ¥ 250mg

ara |

A il F

gg
b
o—4
~
PR
~
=
o—4
Loy
o—r~\
~
—
L]
o—rd
~
i
|

e p——

o A
o

[
Ll

-
-
-
il
i
|m
¥
55 ssss P F
E’mn-ﬁl [
P o o TREAD E g‘
o
@ ]
5
=] g #
= E
EEARUED
E=) o
=
s &
.-.Zﬁ
) ‘§
'_ - h-’:

n Y
1
SRR
/ Ii 3
v O.5mg Al
[ Ag |
L] 5 Az
i T
£ ns P w %
I :
51
o] o | Cae * 6 &
pirts -
X0 | @E EM] == g : _
1NMz2/18 - L
l-l-I-Tu e L e A
i @ R $ IMPIANTO ELETTRICO Lo | P |: - .
SCHEMA ELET .RAV600.5S1 VAR|P24058?.05??.CL£
* : . : * - . ' X L x ! x I 1 ! 8 ] 7 I § T 5 T T e 1 3 T 7 T 1

Page 38 sur 38



